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AGIZ iCi SIMULASYON CIiHAZI
TEKNIiK SARTNAMESI

Cihaz ¢enenin hareketlerini ve 1sisal ortami taklit edebilmelidir.
Cihazin hareketleri cihaz tizerindeki renkli dokunmatik ekrandan ayarlanmali, x ve z
cksenindeki hareketleri, pozisyonlari, hizlari, dongii sayisi, dongili yonii ve uygulanacak
sicaklik degerleri ve siiresi bu ekrandan ayarlanabilmelidir.
Kullanict isterse cihazi durdurmadan yeni parametreler girerek testi devam ettirebilmelidir.
Ekranda hem thermal donginiin hem de mekanik dongiiniin frekans: izlenebilmeli ve
ayrica kalan test siiresini otomatik olarak hesaplayip kullaniciya bildirmelidir.
Cihaz her iki aksda da pozitif ve negatif yonde 1-90 mm/s hizlarinda ¢alisabilmelidir.
Cihaz 10 ing renkli dokunmatik ekrana sahip olmalidir.
Dongii frekans: girilen parametrelere bagh olarak 0,1 — 3,0 Hz arasinda ayarlanabilmelidir.

Numune tizerinde dikey kuvvet uygulama uzunlugu 0 mm 50mm araliginda olmalidir.
Numune {iizerinde yatay kuvvet uygulama uzunlugu 0 mm +20mm araliginda olmalidir.
(Opsiyonel olarak bu mesafe toplamda 50mm kadar ¢ikarilabilir.)

. Cihaz birlesik x-z hareketi yapabilmelidir.
. Istendiginde opsiyonel olarak numune tutucular ve antogonistler kullaniciya gore imal

edilmelidir.

Opsiyonel olarak istendiginde numune {izerine istenen agida kuvvet uygulanabilmelidir.
Cihazda istenildiginde test siiresi azaltilabilmelidir.

Cihaz ekraninda anlik olarak testle ilgili bilgiler gériilebilmelidir.

Cihaz aym anda en az 8 6mek {izerinde test yapabilmelidir.

Cihazin ¢alisma prensibi istendiginde momentum etkisi olmayacak sekilde tasarlanmis
olmalidir.

Software internet {izerinden giincellenebilmelidir.

Cihaz istenildiginde LAN baglanti sayesinde uzaktan kontrol edilebilmelidir.

Cihaz gecmise yonelik test sonuglarini gériintiileyebilmelidir.

Ornek basmna en az 12 kg kadar yiikleme yapilabilmelidir.

istendiginde kullamlan hiicre sayis1 azaltilarak daha fazla kapasitede yiikleme
yapilabilmelidir.(2 hiicre icin en az 350N)

Cihaz mekanik hareket sirasinda 1sil déngii de yapabilmelidir. Bu sistemle istenen ortam
swvisin farkli zamanlarda numune iizerine uygulayabilmelidir.

Cihazla beraber 1 takim numune tutucu ve antogonist verilmelidir.

Sistemin thermal cycler linitesinde sicak ve soguk tank hareketli olmali, bdylece yapilmak
istenen ¢aligmada girilen sicaklik degerleri birebir uygulanabilmelidir.

Sistem numuneyi siviya daldirma seklinde olmahdir ve sicak-soguk tanklar birbirinden
bagimsiz olmalidir. Ayni numune hiicresini sicak ve soguk sivi dolumu yapacak sekilde
kullanmamalidur.

Cihaz kullanicinin istegine gore sadece mekanik veya sadece isisal déngiiler icinde
kullanilabilmelidir.

Cihaz kullanicinin istegine gére 4 C ile 70 C arasinda ayarlanabilmelidir.

Cihazm sicak soguk s1vi tanklar1 201t, yedek tank ise 20 It olmalidir.

Sogutma linitesi en az 3.5 kW, 1sitma en az 4 k&j lidar.
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Sicaklik degisimleri ve parametre datalar1 sistemde depolanmalidir ve kullanici usb
yardimiyla bu datalari alabilmelidir.

Sistemdeki datalar istenirse opsiyonel olarak internet ortaminda saklanabilmelidir.
Sistemde farkl1 kullanici isimleri altinda parametreler kaydedilebilmelidir.

Sistem yoneticisi kullanicilara sifre tamimlayabilmeli, boylece yetkisiz girisler
engellenebilmelidir.

Sistem servo motor ve siiriicii ile calismalidir.

Sistemdeki eksenler kapali cevrim ile ¢alismalidir.

Sistemde temassiz swich sistemi olmalidir.

Haberlesme ethercat izerinden yapilmalidir.

Sistemin ana kontrol {initesinde Endiistriyel PC kullanilmis olmalidir.

Endistriyel PC Windows igletim sistemi tabanli olmalidir.

Ana kontrol iinitesi ile ¢evre birimler (Servo motor/stiriicii, analog ve dijital diger pargalar)
arasindaki haberlesme hizi en az asagidaki degerlerde olmalidir.

-Her 30us’de 1000 dijital I/O

-Her 50us’de 200 analog I/O (16 bit)

-Her 100 ps’de 100 servo ekseni

Cihazda kullanilan elektronik ve mekanik parcalar Avrupa standartlarinda olmalidir ve bu
istenildiginde belgelendirilmelidir.

Cihaz araliksiz olarak giinlerce calisabilmesi igin metal yorulmalarina dayanikli olmali ve
kullanilan metal aksam bu ise uygun ve sertifikali olmalidir.

Sistemdeki sivi ve buhar temasi olan pargalar paslanmaz 6zellikte olmahidir. Kurumun
istemesi halinde bu belgelenmelidir.

Cihaz sicaklik limitinin {izerine ¢ikinca otomatik olarak kendini kapatmalidir.

Cihazda buharlasmadan dolay: eksilen siv1 cihaz tarafindan otomatik olarak algilanmali ve
gerekli sivi yedek depodan sisteme eklenmelidir.

Hareketli kablolar kirilmaya dayamikli 6zel tirlinden imal edilmis olmalidir.

Cihaz paslanmaya dayanikh ve estetik goriinmesi icin fiber kaplama olmalidir.

Cihaz sistemin yedek sivi deposunun bosalmasi durumunda sistemi otomatik kapatarak
kullaniciyr uyarmahdir.

Ekran f{izerinden anlik siv1  yiikseklikleri, sicakhklar ve diger parametreler
incelenebilmelidir.

Sivi seviyeleri yiiksek hassasiyetli lazer problar ile dlciilmelidir.

Cihaz ekran lizerinde anlik hatalar ve diger uyarilar bulunmalidir.

Cihaz DIN EN 61326 standardina uygun tiretilmis olmalidur.

Cihazin iiretim hatalarina karsilik en az 2 yillik garantili olmalidur.

Cihazin CE belgesi ihale dosyasinda sunulmalidir.
Ureticinin kapasite raporu ihale dosyasmda sunulmahdir. \yp

Sartnameye madde madde cevap verilmelidir.



